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1. GESTION DES VARIABLES

Ce menu nous permet de visualiser les variables déterminant I'étzt de fonctionnement de la manoeuvre.
Les chapitres suivants presentent ces variables classées par sous—menus. telles que visuaiisées par le terminal

de maintenance.

Signification des indications ON/OF dans les informations d'enirées et sories:
» Lindication ON dans les entrées, signifie que l'entrée est active (Si le contact est du tvpe NO
(normalement ouvert) , if est ferme, si le contact est du type NF {normalement ferme} il est ouvert).
» L'indication OF dans les entrées, signifie que I'entrée n'est pas activée (Si le contact est du type NO il est
ouvert, sile contact est du type NF il est fermé).
» L'indication ON dans les sorties signifie que la sortie est activés. I'indication OF signifie que la sortie n'est

pas activée.

1.1. VARIABLES GENERALES (SOUS-MENU : 3.1 GENERALES)

Variables liées a I'état général de fonctionnement ;

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTIC!
MODBO { NORMAL) No Liste Modalité de fonctionnement de Y'automatisme :
NORMAL — INSPECCION — BOMBERCS — SOCCRRO — SUSP_URG —
BLOQ PUER - AGUA_FOSO - 3US_NO_URGE - RESCATE -
PRI_CAB — ZVACUA -~ VIP — ANUL $IN - ZECATE_AUX
AVERTIA (NO) No Si—-NO Indicue (@ présence d'une eventueile panne.
(S| : orésent/ NO : pas de panne)
ANCMALIA (NO)Y No S| - NO Indique la presence d'une eventueile anomaiie.
(S1: présent/ NO : pas d'anomalie)
INH.LLAM.CAB (NOy No Si - NO Etat d'inhibition des appels cabine.
(81 w.actif / NO : inactif)
TUSRA SERV (NOy No St-NO Ascenseur hors service.
(S1 : actif / NO : inactif)
) Lorscu'll est aclif. les appels paliers ne sont oas desservis.
FUERA S.TOTAL (NC) No Si-NO Hors service 1otal (tous les ascenseurs g'un groupe sont mis nors
service!.
(S!: zcuf/ NG : inactif).
Les apoels paliers ne sent Cas enreqisires
. ZSTAC.PUERT (CERRAD) No Liste Type de stationnement de pore acuf
) ABIZRTO — CERRADO — NULO
ZSTADO CAB (  NULO) No Liste Etat acwel de l2 cabine
MARCHA PC ~ MARCHA PA - REPCSO
TID®0 MOV (PIS0O A 2Ig) No Liste Type de mouvement effectué par ia capine
PISO_A_PIS - RESTAURA — BUS_XEF -~ RECO_HEUE - INSPEC -
SOCCRRO - ISONIV_PA_F — ISONIV_PA N - ISONIV 2C ¥ -
ISCNIV_2C ¥~ EXT INF_H - RESCATE
DIRECC (?222227) No Liste Etat cu Girectionnei cabine
(NULZO — SUBIDA ~ BAJADA)
SZNTIDO ( SUBIR) No Liste Etat de marche de la cabine (Mouv. Verticai)
(NULC — SUBIR - 2AJAR)
NIVEL VEZLO ( vy No Liste Niveau ce vitesse aciif (Mouv. Verticai)
V00 — VO — VINSP - V1 ~ V2 — V3 — VMAX ~ NULO
NUM.AV.PRES (o)) No No Nomore de pannes presentes non résoiues
NUM.AN.2RES (G No No Nomore ¢'anomaiies présentes non resciuegs
™S MV( 3) PU( 7) No 0axx N° de 1'état acwuel des ayipmates du mouvement vertical et gories
AV MEMO 1 x No ! 31 - NO Vaieur = SI. indigue gu'une gsanre 22 lype Y Cu g
positionnement (ors d'un mouvement ¢ recnercne de référence
; oglce reccnnaassa_nce cde gaine s'est acuvee ¢t n'a pPas encore 18
| | deblocuee carle T.M.
2 ‘, No 31~ NO Vaieur = 31 ndicue qu'une panne ce “ype 2 s'est aciivée 2t n'a
| pas encore eté débloquéee parle T.M.
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1.2.  VARIABLES DE POSITIONNEMENT (SOUS-MENU : 3.2 POSICION)
Variables iiées au systéme de positionnement de |a cabine.

1.2.1. Sous—menu :3.2.1 DATOS DPOSIC.

i

CHAMP UNITES RANG ' DESCRIPTION

POSICION LOGICA ( O) N° d'etage 0331 Cabine au repos :

Dans la zone de portes. c'est I'étage ou eile es stationnes. Hors
de ia zone de portes. dans le svstéme de positionnement !
indigue |'étage inférieur et dans ie systéme ce positionnement 2
I'étage le plus proche.

Cabine en marche :
C'est 'étage le plus proche ou elle bourraif siationner.

Le niveau exiréme bas est le niveau zero. excepié dans ie cas
des ascenseurs boiteux pour lesqueis !'étage exwéme Has
correspond a la position du parameétre PLANTA _INF’ (sous—menu

5.1).
La position logique 255 indicue qu'il n'existe nas de reférence ue
positicn

ZONA DE PUERTAS { 0) No 51-NO fngigue aue ia cabine se ouve CaEns ure zone cu !es pores
peuvent s'ouvrir

REF. 20SI (NO) No Sl - NO | Inaique gue le systeme conngzit la position as !a cabine

DATOS DE HUECO ( 0) No SI-NO Indicue que ie sysieéme a reconnu ies caracienistiques ¢e ia gaine
et gque ces derniéres scnt correcles pour un fonctonnement
normal.

1.2.2. Sous—menu : 3.2.2 CAPTADCRES

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
co cv cs 3 No ON—OFF Indigue I'état des signaux des capteurs de pcsition
OF) (OF) (OF . .
(OF) (OF) (OF) (OF) (ON capteur dans zone. OFF Capteur hors zone)
CIFs CIFB CEHI No ON-OFF ingique f'état aes signaux des capteurs de cositon
OF) (OF . ) -
(OF) (OF) (OF) {ON capteur dars zone. OFF Cabteur hors zgne)
1.2.3. Sous—menu :3.2.3 TIPC =
! i
CHAMP UNITES RANG l DESCRIPTION
CONTADOR CS [Qe)] No 0a XX | C'est 'a valeur du compteur qe zones C3. Fournit une information
‘ sur iz position absolue de ia capine.
CONTADOPR. C3 © ) No 03a XX \ C'est ia valeur du compteur de zones ¢B. Fournit une information
| sur 'a oosition absolue de Ia cadine.

REMARQUE :
Lorsque la cabine est nivelée au niveau extréme bas. !a valeur des deux compteurs est 1.

En montée, en entrant et en sortant d'un écran, !a vaieur du compteur correspondant augmente et en
descente, cette valeur diminue de facon analogue. '




@) oroNa t

CONSIGNES DE MONTAGE MANOEUVRE ARCA

N° NORME : 0456013

GESTION DES VARIABLES ET DES PARAMETRES

N° REVISION = 2

TERMINAL DE MAINTENANCE PAGE : 7/36
1.2.4.8Sous—menu:3.2.4 TIPO
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

POS.ACTUAL ( 0) mm 277 C'est la position absolue de :a capine.

Le flanc d'entrée dans i'écran €3 du niveau exiréme tas sst 2000
mm.

ERROR_C3 ( 0) mm 7?7 Indique la différence entre {a position cu point d'arrét 2n montée

correspongant a l'étage acwuel obtenue zpres une reconnaissance
t de gaine et la position aciueile mesures.

ERROR_C3 ( 0) mm 77 Indique la différence entre !a position du point d'arrét 2n cescente
correspondant a ['étage aciwel obtenue 2prés une reccnnaissance
de caine et la position actuelle mesurée. .

ERROR_CO ( *0) mm 77 Indique la différence entre !a position du ooint de détection de ia
zone CO obtenue aprés une recpnnaissance de gaine et ia position
actuelle mesureée.

RROR_CU ( o) mm 77 Indique la différence entre iz position du point de cetecuon de i@

- Zone CU obtenue apres une reCONNaissance ¢S gaine et iz pesilion
acweile mesurée.

DIS.?.INR. ! 0P N° impuisions 777 C'est la distance (en impuisions) de i3 position actuelie ce 'a cabine

de i'encoder au dernier arrét normai et |a position de nivelage de fa caoine.
(Valeur negative. zrrét court. Valeur positive : arrét long)

POS_CO ( Q) mm M C'est ta position d'activaticn du capteur CO obtenue zprés une
reconnaissance de gaine

POS_CU ( 0) mm m C'est la position d'activation du capteur CU obtenue zorés une
reconnaissance de gaine

RECORRIDO ¢( 0) mm 77 C'est la distance mesurée 2prés une reconnaissance de gaine entra
les points de nivelage du niveau extréme bas et le niveau axtréme
haut.

Cs 2IsO 0 0) mm 77 Cs est la position obtenue zpreés une reconnaissance de gaine des

p

ca { 0) points d'arrét en montée pour chaaue étage.

IDEM POUR CHAQUE ETAGE i . . .
C3 est la position obtenue 2pres une reconnaissance de caine des
points d'arrét en descente Dour chague étzge.

L'indice du N° c'étage dépena de la position icgigue.
CONTADOR SUBIR( 0) mm 7 Derniere valeur programmese Zans ‘e cometeur de Tonige de
- | l'enccder
"NTADCR 23ASAR( 0) mm 777? Derniére valeur programmee dans le compteur de Zescen:2 de
— 'encoder
1.2.3.Sous-menu:3.2.5 CON.PAN. EXT
|
CHAMP UNITES RANG li DESCRIPTION
PANT.CS =N CU (G No 7 l Lors d'un mouvement de reconnaissance de gaine. ccmote ie N°
‘ d'écrans CS dans la zone .CU
PANT.C3 EN CO « No 27 i 12 e N°

! Lors d'un mouvement ce recnercne de référence. comp
i d'écrans €3 ¢ans la zone CO.
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1.3.

VARIABLES E/S DE L'ARMOIRE (SOUS-MENU : 3.3

CUADRO)

Variabies liées a I'état des signaux d'entrées et de sorties [ocaiisées dans 'armoire de manoeuvre.

1.3.1.Sous—menu:3.3.1 SAL. CUADRC
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
s1 sz s3  s4 No OFF - ON Montre l'état des relais de somie zssociés au contrdle de
(OF) (OF) (CF) (OF) 'acticnnement.
s5 s6 s7  s8B No OFF - ON Montre I'état des reiais de sorie associeés au contrdle de
(OF) {CF) ICF) (OF) 'actionnement.
Zp  RPS No OFF - ON Montre l'état- des sorties. 2sSociées 3ux mouvements porte
(OF) {(OF) ouverne
e ZP: aclive le relais information zone pones
¢ 3PS active le relais de shunt de securnie

Relation entre les sorties de la manoeuvre et les actionnements verticaux

SORTIES |

TYPE D'ACTIONNEMENT

Ziectrique deux vitesses

Hydraulique
(sans regulation)

Hydrauiique

(régulation Beringer)

Ziecrriques requies

sl

| CGV (grande vitesse)

C1 (commun)

C1 (commun)

Coniacteur Ct

S2

CPV {petite vitesse)

C2 ou CT~ (trianale)

C2 ou CT~ (triangie)

Contacteur C2

S3

CA (montée)

CES” (étoile)

| CES”

(étoile)

Contréle Montée

s7

* REMARQUE 1
type étoile — iriangie

= REMARQUE 2 : Sorties codées permettant de selectionner juscu'a 7 niveaux de vitesse différents

CB (descente)

CB (descente)

CVMP (démarrage)

| CB (descente)

Conudle Descente

CPV (petite vitesse)

Controle Va**

| Contrdle VINSP (inspection)

| Controie Vb™

CGV (grande vitesse)

|

Controte
vitesse)

)

CGV

{granae | Contrdle Ve~

Signaux seulement applicables dans e cas des manoeuvres nvdrauliques avec démarrage

Sortie Sans Voo ! vO Vinsp vi | v2 V3 I Vmax
vitesse l !
S5 OF ON i __CFF ON CFF ON QOFF | ON
S6 JF OFF | ON ON CFF OFF ON ON
s7 JF OFF | OFF | OFF | ON ON ! ON ON
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1.3.2.Sous—-menu:3.3.2 ENT. CUADRO
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
El E2 z E4 No QFF ~ ON Montre {'état des entrees affectées au contrie ces acicnnements
(OF) (QF) (OF) (OF) (voir tableau).
E5 = E7 E8 No OFF -~ ON Montre 'état des entrées affeciées su contréie des actionnements
(OF) (QF) (OF) (OF) et dispositifs associés (voir tableau).
ABC 2?5 VO3 No OFF - ON Montre l'état des entrées associées & différents dispositifs de
(OF) (OF) (OF) mouvemenis de portes ouvertes .
e . ABC: Lecture de contrdle de !'état des relais A, B et C du
circuit PPS.
s+ s : Lecture du relais de shunt de securités RPS.
» V03 :controdle de vitesse <0.3m/s.
P32 2?35 236 RED No OFF - ON Montre I'état des =zntrées associées 3 fétai ce ia chaine de
(OF) {(OF) (OF) (OF) sécurités et a l'entree PED
MON GEN 3O No OFF - ON Sile parameétre 'VALIDA MON' (VOir T.i. 7} &St aCliVE ;
(OF) (OF) (OF) : .
GEN : Bouton de montée au montsge
so : 3outon de descente au montage.
Si 'VALIDA MON n'estpas active :
Si les ocptions geénérateur et surtemperature =2n
machinerie ne sont pas activées :
s MON: Interrupteur de seccurs BMCM.
*« GEN: Bouton de montée de secours.
s » SO Bouton de descente de secours.
Dans le cas contraire :
. SEN @ Entrée du générataur.
+ SO :Entrée de la sunemoérature.
IZV  IAN IAU I3 No OFF - ON Montre ['état zssocié aux entrées (IzZv: Zvacuaion— IAN:
(OF) (OF) (OF) (OF) Annulé non urgent.— IAU : Annuié urgent— I3 Pompiers.). Sur
'extension 3.
fAF  3MCM 35QM BDOM No OFF - ON Montre I'état associé aux enirées (IAF Sou en cuvere.- EMCM:
\OF) (OF) (OF) (OF) Interrupteur de secours machinerie.— 3sC4: 2outon montés Ge
Secours.— 3DCH : Bouton descente secours.). Sur I'extension 5.
FSl 782 No OFF - ON Montre I'état associé aux entrées (Fsl et ¥52). Sur i'extension 3
(OF) (OF)

Relation entre les entrées de la manoeuvre et {es actionnements verticaux

ENTREES TYPE DE ACTIONNEMENT
Electricue deux vitesses nydraulique Hydrauiique Ziectricues reguiation
{sans réquiation) {réguiation Beringer)
=1 Lecture contacieur CGV Lecture contacteur CGV Lecture contacteur CGV Lecture contacieur C1
E2 Lecture contacteur CPV Lecture reste contacteurs Lecture reste contacteurs Lecture contacteur C2
=3 Lecture contacteur CA et CB Lecture contact retombée
ContEcieurs.
=4 Panne reguiateur Panne regulateur
=S Fin de course supérieure Fin de course superieure Survitesse
6 Thermicue du moteur Thermioue ou moteur / huile | Thermiaue gu moteur 7 hulie Thermicue gu moteur
=7 Contréle ventiiateur Pressostat Pressosiat i Conréie ~enulaigur/ Act. SV
=8 Detecteur mancue de onase | Détecieur manaue ne onase | Détecteur mancue ce onase | Délecieur mancue de onase
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1.4.  VARIABLES E/S CABINE (SOUS-MENU : 3.4 C2ABIN2)
Variables liees & I'état des signaux d'entrée et de sortie locaiisées dans ia cabine.
1.4.1.Sous—menu: 3.4.1 LLAM. CAB1
CHAMP UNITES RANG ' DESCRIPTION
pIso 0 P(OFF)R (OFF) No OFF - ON | Etat des ooutons d'appel en cabine
IDEM POUR CHAQUE ETAGE . L e
P . entrés bouton / R : sortie iémoin)
JUSQUA 31 B : ‘
1.2.2.Sous—menu: 2.4.2 3CT. CAB1
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
|
APL CP1 IAELl IAL No OFF ~ ON | Etat ces sniress des difiérents GiscosIuis Gans ia boite 4 boutons
(OF) (QF) (OF) (OF) cabine 1
e AP : znirée du bouton ouvernure pores
¢ TPl : zntrée du bouton fermeture Dores
e IAEl: 2ntrée du commutateur d'annulation des zppels
naliers.
« IAL: 2ntrée du bouton d'aslarmme
IACL IaBl No QOFF - ON | Etat des antrées des différents aispostitifs cans fa boite 2 boutons
(OF) (OF) cabine 1
e IACL: =nirée du commuigteur d'annuiation des 2opels
caliers et cabine.
s IABY: 2ntrée du commuiateur <'annulation des zppels
cabine en modalité Pombier
1.4.3. Sous—menu: 3 .2.3 SENAL. CAR
Soiution distribuge
i
CHAMP UNITES RANG f DESCRIPTION
!
FA FB LB LsC No OFF - ON Etat ges sorties des différents disposiifs cans ia bolte a boutons
(cF) (OF) (OF) (OF) cabine :
« A 7G2che de direction Montés
« T8 fg¢che de direction Descente
e« .3 : Signalisation modalité pompiers.
« L3C: Signafisation de surcharge
FSPP FEPP GON1 NUG No OFF - ON | Etat ces sorties des différents dispositifs dans la boite & boutors
(CF) (OF) (CF) (CT) cabine .
« sPz: feche prochain déparn en montés
« =2pp : fléche prochain dépan 2n dascente
e« GON1: Gong 'fin/ début d'ouverure’ enrrée 1 (vair TM. 333
TIPC_GONG).
« NUG : Fermeture forcée,
ZUM3 GON2 No ! OFF - ON Etat ces sorties ges différents dispesitifs cans ia boile a boutcns
(CF) (OF) cabine © voir parametres en 5.8.3)
« U= Buzzer acive en surcnarge 3t 2n fermeture forces |
sgut 2.5.3 ZUMB_NUGGING =28t aclive),
30N2  comme GONGH pour rsnires 2.
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.4 .4 .Sous—menu : 2.4 .4 PUERTAS

'_.l

Solution distribuée

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

1 =21 =®OE — . . L. ~ . .
BAPL B3CPL 3CFl No OFF — ON Eiat des sorties 2ssociées au conwrdle des cones cabine, anrée 1

(OF) (OF)  (CF) - e 3API1 : sortie ouverture gones entée 1.

e 3CP1: sorie fermeture portes entres 1.
e 3CEF1 :sortie de fermeture forcee oortes entrés 1.

IRl IRM1 LAPl 1CP1 No OFF — ON
(OF) (CF) (OF) ({(OF)

Etat des entrées zssociées au contrdle ces pores capine. snree
« IR1:refoulemnent par cellule photoeiectriaue ou otstacie.

« IRM1 : refoulement mecanique.

e 1aP1 :fin de course pore ouverte.

« cPl: fin de course nore fermes.

BAP2 BCP2 BCF2 No OFF - ON tat des sorties associeées su contrle des pores cabine. zntrée 2
(OF) (OF) (OF) {comme entree 1).

R2  IRMZ LAP2 ICR2 No OFF -~ ON Etat des entrées associées zu conrdle des pones cabine. snrée 2
‘WF) (OF) (CF) (OF) { {comme entrée 1).

1.4.5. Sous—menu:2.4.5 VARIOCS CAR

Solution disiribuée

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

sc 3Md  3SM DM No OFF — ON
(OF) (OF) (OF) (OF)

Etlat des entrées asscciées aux disposilifs de 'armoire ce cabine.
e 3C:capteur de surcharge

s 3MM interrupteur d'inspection

e 3SM: houton de marche inspection montées

s 3DM: bouton de marcne inspection cescente

1 Q2 23 24 No OFF = ON i Zlat des entrées associées au sysieme Ce pesage de 'S czone
(OF) (OF) (CF) (OF) » 21 :niveay de 13% ce charge en cabine
e 02 :niveau de 30% Ge cnarge en caoine
23 :niveau ge 80% de charge en caoine

)

S oN

o

7

~

_ l

» Q4 :niveau de 80% Jde charge en cabine
C ALCA VENT No OFF - ON £lat des sorties associées aux dispesilifs de 'armoire cs caoine :
) (OF) (OF) e cCC:niveau de 80% ce charge an cabine

» arca: Contrdie ge i'éciairage auxiiaire en cabine
! » vENT : Controle cu ventilateur de cabina.

1.4.6. Sous-menu: 3.4 .5 LILAM. CAR2

CHAMP UNITES RANG i DESCRIPTION
PIs0 0 3(OFF)R (OFF) No OFF -ON | Zlat ces boutons d'acoe! n cabine de la boite 2 oouons cadine
IDEM POUR CHAQUE ETAGE {5
JUSQUA 31 5 (P : entrée bouton / R : sorte témoin)

e

1.4.7. Sous—menu : 3 .-

| i
ZTHAMP UNITES i RANG { SESCRIPTION

AP2 CP2 IAE2 CIAL No ] OFF -ON | Eiat des entrées ces wiférents disoositifs de ia 5oit2 = boutons
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(OF) (OF) (OF) (OF) capine 2:

e AP2:entrés du bouton ouverure des pores

e C22: entrée du bouton fermeture des pories

e IAR2: 2nwres du commutateur d'annuistion des sopeis
paliers.

e IAT : znirée cu bouton d'zlarme

IAC2Z IAB2 No OFF - ON | Etat des entrées des différents dispositifs dans ia boite & boutons

(CF) (OF) ; capine 2 :

e IAC2: entrée du cocmmutateur d'annuistion des zppels
paliers et de czpdine.

e IaR2: epntrée du ceommutateur Z'annuiation des zppels
cabine en modalité Pomoier

1.4.8. Sous-menu: 3.4.8 ENT.ZXT 2
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
Hexadecimal 0a3Fh Eiat ces entrées des extensions 2.E et 2.F
1.4.9. Sous-menu : 2.4.35 SAL.=ZXT 2
CHAMP UNITES RANG 1 DESCRIPTION
Hexadecimal 0a 3Fh ! Etat ges sorties ces extensicns 2.E et 2.F

1.5. VARIABLES E/S DE LA GAINE (SOUS-MENU : 3

Variables liees a I'état des signaux d'entrée et de sortie localisées en gaine.

RECINTO)

1.5.1. Sous—menu:3.5.1 LLAM. PISOS
1.53.1.1.Sous—menu : 3.5.1.1 PIS0S SUBIR

CHAMP { UNITES RANG % DESCRIPTION
PIso 0:2( ON) R( ON) ‘ No OFF - ON | Etat des boutons ¢'appels Daiiers connectés sur JP2
IDEM POUR CHAQUE ETAGE L, o entrée Soulon Mmontée.
JUSQU'A 31 i I« =:socrie anreqQistrés montée.
1.5.1.2.Sous—menu : 3.5.2.2 2I505 3AJAR

CHAMP UNITES RANG 1[ DESCRIPTION
pIsc 0:2( ON) =(¢ ON) No QFF - ON |+ Zlatdes boutons d'appets paiiers connectés sur JP2
IDEM POUR CHAQUE ETAGE. | » =2:entrée bouton descente. Voir remarcue.
JUSQU'A 31 | » =R:sortie enregistrés descente.

Remarque : dans le cas des boites 3 boutons avec un seuf bouton, celui—i est branché sur cette entrée.

Lindice 'PISQ’ est lié a ia configuration du pont SW2 et du switch SW1 des itaisons d'étage (Voir Annexe 1
"Tableaux de personnalisation de [a boite 3 boutons paliére' du document N° 04546011 'Consignes de mise en service
définitive’).

Pour cette raison, dans certains cas, 'indice 'PISO' ne correspond pas au n® d'étage et peut induire en erreur.
Cela peut arriver dans les cas suivants :

o [nstailations avec deux faces d'acces et un nombre 4'é
Etage 16 (SW1 sur O, SW2 avec pont). C
Etage 17 (SW1 sur l SW2 avec pont). T
Etage 31 (SW1 sur F, SW2 avec pont). C

tages égal ou inférieur 3 16.

"est I3 liaison de I'étage O de 'enurée 2.
ast |a lizison de ["étage 1 de {'entree 2.
3

st la {iaison de {'étage !5 de |'entrée 2.

o Instaitations avec deux faces d'accés et un nombre d'étages égal cu :upérieur 3 17. Voir feuiile de
cenfiguration des entrées.
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1.5.2. Sous—menu: 2.5.2 SENAIL. REC.

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
OCuP LBI No OFF - ON Etat des signaiisations en gaine :
{OF)  (OF) e ocup : Signalisation occupeé.

* LBI: Signalisation d'activation ce linterrupteur de pompiers
dans la modaiité inspection ou dans ‘e de secours.

1.5.3. Sous—menu: 3.5.3 ANUL. INCIN

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
20 P P2 23 No OFF~ON Etat des entrées ces capteurs de détecton 2'incencie 3 chaque
(OF) (OF) (OF) (OF) gtage
IDEM POUR CHAQUE ETAGE
1.5.4. Sous—menu: 3.5.4 ANUL. ZONA

CHAMP UNITES RANG i DESCRIPTION
ZON1 ZON2 ZON2 Z0N4 No { OFF—ON Etat ges enirees ges inlefrudteurs a°'ennuIsicn de zones

\{ (OF) (OF) (CF) (OF) |
1.5.5. Sub-ment: 2.35.5ENT. EXTS
{

CHAMP [ UNITES ‘ RANG DESCRIPTION
Num 0 (Oh) ‘ hexadecimal ‘ Oafn Eiat des entrées des exiensions 3.
Num 1 (Oh)
Num 15 (Oh) l
1.5.6. Sous--menu: 3.5.6 SAL. EXT 3

- i i
CHAMP UNITES | RANG | DESCRIPTION
! H

Num 0 (Oh) "exadecimat 33 2Fh i Eial des sories ass exlensions 3.

Num 1 (Oh)

|
|
|

um 15 (Oh)
1.6. VARIABLES DE CONTROLE DU TRAFIC (SOUS-MENU: 2.5 TRArIZ0)
Variables liées & I'état des signaux d'enirée et de sortie localisées en gaine.
1.6.1. Sous—menu :3.6.1 COLA LLAMADAS
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

0)PISO( ) SENTID( ) No No Montre 'éiat de la gueue Ges appels oaliers anregisirés, classes

g ) TC ®s par ordre de préférence.

i0EM POUR CHAQUE APPEL | PIS0: Etage ou I'zppel est enregistré,

ENREGISTRE SENTID : Sens de I'appe! S (montée) cu 2 (descante).
R : Position de I'appel dans ia queue : *J0 - LW = H1 - 51~ H2-~
P2.
T : Temps d'ahiente estimatif en seconces.

1.6.2. Sous—menu: :.5.2 VARIABLZIS

CHAMP | UNITES | RANG | DESCRIPTION
i i
S$WICTH UMBRAL  { 0Q) : No N~ OFF Montre i'étzt I'activation de la foncier 1ssignation par blocs

utilisee pour zetimiser le temps ce rénonse zux appels. Lorsaue
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eile est active (ON), ['assignation des appels de chaque cabine
est bloquee de fagon & desservir les appeis ayant cépassé la
tempo TESPERA.

UMBRAL TESPIZRA ( O) secondes XXX C'est le temps d'attente timite. correscencant a la vaieur moyenne
du temps d’'attente des zppe!s de !a derniere péricde e€chantillon
considérée car le XH#I.

(Représente la saturation gu trafic dans {'instaliation).

1.6.3. Sous—-menu: 2.5.2 CABINAS

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
CABINA O (LIBRE) No
NLLA ( 0) 1*( 0)(S)

IDEM ‘POUR CHAQUE CABINE
D'UN GROUPE DE TRAFIC

|
No !
|

Cabine 1: LIBRE : commt = TRUE ASIG :commt = FALSE.
NLL2aM : N° d'appels affectés a la cabine.

|
I
| Montre I'élat des cabines utilisées dans i'zigontnme ge trafic.
l 1* : Premier appel allant étre desservi (Dosition et sens).

1.7.
YORIZONTAL)

VARIABLES DE COMMUNICATION HORIZONTALES (SOUS-MENU: 2

-

[

COM.

Variables liées au bus de communicztions horizontales. Ce bus met les manceuvres S'une instailation
d'ascenseurs multiplex en communication.

1.7.1. Sous—menu:2.7.1 DIREC. MASTER
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
DIRECC.MASTER ¢ 0) No 0356 I Adresse de fa manoeuvre chargee de I'exécution de i'algorithme
| de trafic de cette cabine (voir parameétres 5.2.5),
DIRECC.GENER () No 0as Adresse de la manoeuvre chargée ge ['execution ge i'algorithme
de genérateur de cette cabine {voir paramétres 5.8.1).
DIRECC .NODO «0) No 0as \ Adresse de la manoeuvre sur lagueile est brancne le T.M. (voir
| parametres 5.2.5 IDENT CABINA).
1.7.2. Sous—menu:3.7.2 DIRECC. NODOCS
f ; ]
CHAMP l UNITES ! RANG i DESCRIPTION
DIR O (ON LINE) i No ON LINE / OFF | Visuaiisation des cabines (voir narameétres 5.2.5) appanenant su
LINE méme groupe de trafic et en communication avec le master.
DIR 3 (OFF =INE) | ] | Visualisé uniquement par fa master de trafic.
1.8. VARIABLES DE COMMUNICATION VERTICALE

VERTICAL)

(SOUS-MENU: 3.3 CCM.

Variables liées au bus de communication verticaie. Ce bus connecte les cartes d'extension 1 a 5 reparties
dans les différenis contextes de l'instailation.

1.8.1. Sous—menu: 2.3.1 NODOS. CONEC.
CHAMP UNITES | RANG : DESCRIPTION
I
NO X7 () NUM( 0) No ‘| No 1 Montre la lisie des aisons cu bus vertical avant 2ié détectées

IDEM PCUR CHAQUE LIAISON

1

i depuis le cernier aémarrage ce fa CPU.




Sy

CONSIGNES DE MONTAGE MANOEUVRE ARCA

N° NORME : 0456013

@ orona

GESTION DES VARIABLES ET DES PARAMETRES
TERMINAL DE MAINTENANCE

N® REVISION : 2
PAGE : 15/36

1.8.2. Sous—-menu: 3.3.2 NODOS CAIDCS
’ i
CHAMP UNITES ! RANG l DESCRIPTICN
NO =XT () NUM( D) No ! No fMontre ia liste ges liaisons du bus vertical qui ne sont $as 2n
IDEM POUR CHAQUE LIAISON communications mais ayant communicué depuis le dernier
démarrage de la CPU.
1.8.3. Sous—menu:3.3.3 ALTAS / 3AJAS
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
EXT( 1) NUM( 2) No No Montre les statistiques d'apparition et de dispariticn des
ALT( 10) BAJ( 20) différentes liaisons conneciées su bus verticai depuis le dernier
POR CADA NODO démarrage de la CPU ou depuis la reinitialisation des iiaisons
(RESET NODOS).
(ALT : N° d'appantions. 2a7 - N° 2¢ cisogniions).
1.8.4. Sous-menu:3.5.4 RESET NCLOCS
CHAMP UNITES RANG ! DESCRIPTION
REINICIALIZAR HODOS? No No Active ia fonction initialisation des statistiques d'apparition =t de

INOY

disparition de toutes ies liaisons conneciées g (a manoeuvrs.

2. GESTION DES PARAMETRES

Ce menu nous permet de visualiser les parameétres configurant le fonctionnement ce ta manoeuvre. Ces
parametres sont classes dans les sous—menus détaillés ci apres.

2.1. PARAMETRES DE L'INSTALLATION (SOUS-MENU : 3.2 INSTALACICN)
Parameétres iiés aux caractéristiques de {'installation.
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

NUM DE PISOS U351 Etages 2a32 Nombre a'étages desservis par !a cabine.

PLANTA INF. t 0] Etages 2a30 Position du niveau exiréme Das. normaiement cette vaieur est
égale 2 0. excepteé dans ie cas d'un groube qe ‘rafic comprenant
des ascenseurs sans oentrées aux ¢tages inférieurs (niveau
‘boiteux’). Représente la position du niveau extréme bas par
rapport a 'ascenseur desservant le niveau ie nius bas.

NUM. CABINA. Y No 143 Nompre de cahines. Indique le nomore ce cabines d'un groupe
de trafic (1 simpiex et universelle. 2 duplex. 3 triplex stc.).

CAPACIDAD £ 3] Personnes 4330 Nombre maximum de personnes oouvant entrer dans la cabine.

REMARQUE: !l est nécessaire de réaliser un reset {coupure de tension) de ia manoeuvre zorés 'a modification

de I'un de ces parameétres.
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2.2. PARAMETRES DE LA MANOEUVRE (SOUS-MENU: =.2 MANICBRA)
Parametres généraux de la manoeuvre pour le contrdle du trafic et des communications horizontales.

2.2.1. Sous—menu:5.2.1 TIPO TRAF.

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

TIPO TRAFICC {UNIV] No Liste Choix du type ¢'aigorithme de trafic contrdiant 'zscenseur -

s UNIV: Trafic universel.

e CGC: Algorthme coilectf / séiectf. =zsimation du temps
d'attente.

« DS Algorithme coilectif / sélecuf. assignation par zones
dynamigques.

REMARQUE : if est nécessaire de réaiiser un reset (coupure de

tension) de la manoeuvre zorés la modification ce parametre.

2.2.2.Sous—menu : 3.2.2 2IS0S CGC
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
PISO PRICR 0 (0] Nombre de 0a 31 Définit le niveau du batiment considéré comme niveau de service
niveaux prioritaire 0. Les appels paliers enregistrés 3 cet étage seront
desservis de fagon prioritaire. en fonction des valeurs limites définies.
LIMITE INF.O0 [ 300]D Dixiemes de 10430 C'est le temps d'attente limite inférieur au bout duquel ies appels
secondes paliers enregistrés a 'étage prioritaire O passent au rang de priorité 1.
LIMITE SUP.O [ 500]D Dixiemes de 20340 C'est le temps d'attente limite supérieur au bout guquel les appeis
secondes paliers enregistrés a I'étage prioritaire 0 passent au rang de priorité 2
(Maximum de priorite). :
21sO PRICR » [ 1] Nomtre de 0a 31 Définit le niveau cu batiment considéré comme niveau de service
niveaux prioritaire 1. Les appels gaiiers enregisirés 3 cet étage seront
i desservis de facon orioritaire. en fonction des vaieurs iimites definies.
LIMITE INF.1 [ 300]D | Dixiemes de 10330 C'est le temps d'attente fmite inférieur au bout duauel ies apg
secondes paliers enregisires 2 i'étzge orioritaire 1 0assent 2u rang ce oriorie
LIMITE 3UP.1 [ 300]D Dixiemes de 202 40.. | Clestle temps d'sttente iimite subérieur au bout duquei ies apy
secondes paliers enregistres & i'étage pricritaire 1 passent su rang ce priorité & [~
(priorité maximum).
PISC PE5aDO 0 [ 0] Nombre de 0a 31 Définit le niveau du patiment considéré comme niveau ce pesage 1.
niveaux Si le niveau de charge des cabines partant ce cet étage dépasse le
niveau de charge 1. un service prioritaire est zlors 2tabli avec
assignation des cabines iibres.
(exemple : pointe en montés)
UMBRAL CARGA O[ 4] No Liste C'est la charge iimite en cabine pour cétecter ie niveau de pesage 1.
(QL:10%/Q2:20%/Q3 :50 %/ Q4 :80%).
?Iso 2zsapo ! [ 0] Nombre de 0a31 Définit le niveau du batiment considéré comme niveau de pesage 2.
niveaux Si le niveau de charge ces cebines pariant de cet étage dépasse le
niveau ce charge 1. un service prioritaire =st ziors 2&iabli avec
assignation des caoines libres.
(exemple : pointe en montée).
T = o~ <~ 1 ) R i . B
MMBRAL I3RGA [ 4] : No Liste | C'est la charge iimite en cabine pour détecter is niveau de pesage 2.
‘ i
| {(Q1:10% /0230 % g3 1 50 % / Q4 : 30%).
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2.2.3.Sous—menu:5.2.3 DATOS CGCC
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

CTE.UMBRAL sUP [ 3] No 1386 C'est la vaieur de la constante XEI utilisée pour trouver !a valeur
limite cu temps d'attente (voir variable menu 3.5.2). Sa vaieur typique
deéduite par expérience estde 3.

REDUC.NO_PARADAS[ 3) No 1a6 C'est la valeur de la constante Tru uiilisée c¢ans !a réduction du
nombre d'arréts.

TIEMP MUEZSTREO[S00]D Dixiemes de 50 a 200 C'est lintervalle de temps pendant lequel la valeur moyenne des

secondes temps d'attente des appels enregistrés est comptabilisée.
Valeur typique agale a 90 secondes.

N°® DE MUESTRAS [ 7] No 7420 C'est le nombre maximum d'appels paliers analysés durant une
période d'enquéte pour calculer la valeur moyenne des :amps
d'attente.

| Le 7 est une vaieur typique.
MAX.TIEM.ZSFE{ 300]D Dixiémes de 50 3 200 C'est ta valeur maximum de la variable limite de temps d'atente. (Voir
secondes 3.6.2).
(Valeur par défaut égale a 90 secondes).

NIV ACT.3LCQUE( 2] N° appels 236 C'est ie nompore d'appels max. Dans la queue pour Gue la fonction
‘assignation par biocs' s'active afin d'optimiser le temps de desserne
des appels. (Voir 3.6.2).

5 (Valeur par défaut egale au nombre de cabines du groupe).

NIV DESACT.ZLO( 4] N° d'appels 238 C'est le nombre d'appeis max. ¢ans la queue. pour que la fonction
‘assignation par blocs' se désactive afin d'optimiser le temps de
desserte des appels. (Voir 3.6.2).

(Valeur par defaut égale au nombre de cabines du groupe).
CALC T _VIAJE INOJ No Liste Validation du calcul auiomatique des emps de déplacement snire

étages pour ie calcul estimatf zu
5.2.4).

temps d'aitente des appels {voir

T 2.2.4.Sous—menu:5.2.4

IZMEOS CGC

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
T_AMPERTURA_? [ 01D Dixiémes de 04255 C'est e ternps d'ouvenure des portes cabine.
secondes
T_CIERRE ? [ 0D Dixiemes de 03255 C'est le temps de fermeture des cortes cabine.
secondes
T_TRANSFZREN [  0ID Dixiemes de 03255 C'est le temps d'entrée ou ce sorie d'une nersonne en cabine.
secondes
T_BLOQUEO { 91s Secondes 04255 C'est a2 'emps de détection du sloczge d'une cabine itemps
pendant iequel la cabine est arrétée ziors qu'elle recoit <es
appe!s caliers). Au bout de ce temps. ies appels sont transmis 2
une zuire cabine.
i} doit &tre plus grand que 'T.NUGGING' {5.5.3) si 'ACT.NUGGING'
est aclive.
T_VIAJE IPLA [ 01D Dixigmes ae | 03253 C'est 'e ablezu contenznt ‘es zmos de déplacement sntre
T_VIASE 2PLa [ 01D secondes 1 étages cour estimation du femos cattente. Si ie parzmetre
e A e A ? CAL_T_VIAJE est validé. ie sysieme utilise une fenction ~ui
IDEM POUR CHAQUE =TAGE caicule ies ©emps a partir de la course. CU NOMbre de niveaux. e
la viizsse maximum, de I'accelérancn 2t du jerk.
Dans ‘= cas contraire. il est gcssible g'introcuire ces donnaeg
manustiement.
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2.2.5. Sous—menu:5.2.5 DATOS RED
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
IDENT.2US { o) No 0ax Identifie ie N° de ous ge communications rorizontaies zuguei
appartent I'ascenseur.
Seulement nécessaire si l'instailation sossede un moniteur.
IDENT.GRUPO [ 0] No 0as Identifie le groupe de trafic auquel I'ascenseur est connec:e.
IDENT.CABINA | 0] No 0as Identification de ('ascenseur dans le groupe ce wrafic,
0 en cas de simpiex. 0 et 1 pour un dupiex. J. 1 et 2 sour un
trivlex. ete.
Ce parameéetre ne peut &tre plus crand gue le paramétrs
NUM. CABINA (sous—menu 3.1).
COM. HORI [DES] No Liste Activation du bus de communicatons norizentaies

(con : B8ranchement / DES : Débranchement)

REMARQUE 1 : Pour modifier 'un de ces parametres . débrancher le cable de communications horizontaies,

modifier le parametre, enregistrer le parametre, réaliser un reset (coupure de tension) de la manoeuvre, brancher
le cdble de communication horizontale et remetire sous tension.

REMARQUE 2: Les paramétres IDENT.BUS et IDENT.2US doivent étre identiques pour tous !es ascenseur
d'un méme groupe de trafic et le parametre IDENT . CABINA doit &tre différent cour tous les appareiis du groupe,

2.3, PARAMETRES DU MOUVEMENT VERTICAL (SOUS-MENU: =.2 MCV .
VERTICAL)
Parametres liés a I'actionnement vertical.
2.3.1. Sous—menu:5.3.1 TIPO ACC.
CHAMP UNITES RANG i DESCRIPTION
TIPO ACCI. [E_2V) No Liste ' Détermine ie type d'actionnement verticai (Voir norme 0456528)

'{E 2V~E V3F-OL~-E=ZV3F-CL -4 NR—H REG - VVZ-E3C)

2.5.2. - :5.3.2 % I ) iti 2 i
2.3.2. Sous—menu:5.3.2 VELOCIDADES (positionnement Type 2 uniquement
CHAMP UNITES RANG ! DESCRIPTION
!
V. Nominal [100] cm/s — | Vitesse nominat, Quanag on moaifie ce parameire ~ans ies
% systemes de oositionnement type 2. les sarameétres :ndicues
i dans 'annaxe A 1. da la norme 0458010 sont modifiés.

VELOCIDAD V1 INO) No S -NO Ces parametres n'existent gue dans 1 cas Ges Dositionneme:
Type 2 et ne sont mooifiables gque pDour 2s actionneme:!
électriques a réqulation (voir tableau page 22).

VELOCIDAD V2 INO] No Sl - NO tdem

VELOCIDAD V3 [NO) No Sl - NO ‘dem

VELOCIDAD V00 INO) No Sl = NO Modifiables uniquement dans le c¢as <ces sctionnements
electriques a réguiation.

VEL.RH. [ VMAX) No Liste Dans le cas des actionnements glectrigues & réguiation ae type 2.
choisit la vitesse maximum utilisée pour effectuer la
reconnaissance de gaine.

(V1 = V2 - V3 — YMAX).
Dans les autres cas (VMAX).

VEL.ZR. [ VMRX] No Liste Dans ie cas des actionnements eleciriques a réguiation ce type 2.
choisit 1a vitesse maximum utilisée pour effeciuer ia recherche de
référence. (V1 — v2 - v3 - vMaX). Dans les autres ¢as (VMAX).

VALOR V0O { si1¢ Cmi/s 03 3500 ! Valeur de la vitesse de !a capine. vitesse V0O activee.

VALOR VO [ 25]c Cmis 033500 | Valeur Ge la vitesse Ce 1a capine. vitesse V0 activee.

vaALOR V1 [ 100]C Cmis 033500 i Vaieur de Ia vitesse ce ia cabine. vitesse V1 actives.

VALOR V2 [ 100)C Cmis 0 a 3500 ’} Valeur de la vitesse ¢e 13 cabine. vitesse V2 activeée.

VALOR V3 [ 100]C Cmis 0423500 K Valeur de la vitesse ce ia cabine. vitesse V3 aclivee.

VALCR YMAX  100]C Cmis 03 3500 Valeur de !a vitesse c2 iz cabine. vilesse VMAX scuvée.

VALCR VINS? [ 50]C Smis 933500 i Valeur de la vitesse de ia cabine. vitesse VINSP scivee.

ACELERACICN [ 100]C smis” 0a 1500 Valeur de 'acceléraucn su gemarrage (pour ie contdie cu céfaut
de glissement ot le caicul du temps de dépiacement CGC).

JERK [ 200]C Smis’ 0a600 i Valeur cdu jerk au demarrgce (pour le calcul =y ‘emps de

| déplacement caa).
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2.3.3. Sous-menu: 3

-~

-

W
N
[
tr|
=
as}
O

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
> ) Tl . —~ . N . . . .

MAX NIVELANDC | 12]S Secondes 0a60 Temps maximum Ce nivelage associe s ia détecion de iz
panne N° 801 (voir iiste ae pannes).

MAX MARCHA { s01s Secondes 04180 Temps maximum de fonctionnement assccié & la cétection de
ia panne N° 800 (voir iiste de pannes).

MAX .NIV.BR/RH [ 25]S Secondes 024100 Temps maximum de niveiage en recherche de référence ou lors
d'une reconnaissance de gaine. zssocie & |3 détection de ia
panne N° 802. N° 805 et N° 806 (voir iiste de pannes).

INC.3.REF. t100l> Dixiemes de 02300 C'est e temps devant passer en CO lors d'un mouvement de

secondes recherche de référence pour passer en vitesse VINSP =t
réduire le temps de nivelage. )

"ISONIVELACION ([ 338 Secondes 0az20 Clast le ‘emps maximum Dour -a2liser un  Touvement
d'isoniveiage. Associé aux znomalies MN° 2100 et N° 2150 (voir
liste de pannes).

PARADA VINSP [ 301D Dixiémes de xx & 200 Intervaile ge temps minimum entre un arrét et ie cémarrage

secondes suivant lorsgue ia vitesse de deplacement est {a vitesse VINSP.

PARADA VMAX [ 40]D Dixiémes de xx 4 200 Intervalle de temps minimum entre un arrét st le démarrage

secondes suivant lorsque la vitesse de déplacement =st superieure z
VINSP.
PARADA VO t 20]p Dixiémes de xx 4 200 Intervalle de temps minimum entre un arrét st le demarrage
secondes suivant lorsque la vitesse de deplacemeant est la vitesse v0 ou
v0O0.

FUERA 2P =~ [ 4]8 Secondes 2420 Temps maximum pendant lequel fa cabine petit stationner hors
de la zone de pones. associé a la panne N° 280 (vorr liste de
pannes).

RETARDO P32 [ 3I8 Secondes 2420 Retard avant ia détection de la banne N° 2.

RETARDO P33 [ 6018 Secondes | 2 2200 Retard avant la détection de !a panne N° 4,

RETARDC P36 [ 10]C Centiémes de | 34100 Retard avant 'a confimnation ce 236 szvant ‘e cémarrage

secondes (reCongd qu verrou).

T.ZESPLAIA t 157D Dixiemes de | 73200 Retard avant 'activation de ia déteciion e non déplacement de

secondes la cabine. associé aux pannes N° 801, N° 304, N° 806, N° 850,
i N° 851, N° 852, N° 853. (voir liste de cannes).

«ZT. ISONIV PA[ 301C Centiemes de | 54100 Retard =zvant le deébut d'un isonivelage pore ouverie

secondes | (osciliations ce ta cabine).

RET. PUNTO PAR[ 201C Centiemes de i 5a 100 Retard adu point darrét iors g'un  mouvement de

secondes i désincarceration au niveau suivant (electriques).

T.MAX RESC { 501s Secondes | 10 @ 100 Durée du mouvement de désincarceration hydraulfigue. associé

{ a la détection de la panne N° 803 (vorr tiste de pannhes).

RETRRDO STH [ 20]s Secondes 0350 Retard avant un arrét d'urgence da & une panne N° 1000, lors
d'un déplacement entra étage et un mouvement de recaiage. La
cabine ne fait pas d'arrét d'urgence st 'STH INMEDIATO' (5.3.2)
n'‘est cas active.

CAIDA CONTACT.[ 01D Dixiemes de 0a100 Temps de retombés des contacteurs 25rés Ie point d'arrét. dans

secondes le cas des actionnements & régulation 2ennger. Loher, aic.

Associé zux anomatlies 1802 et 1803)
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2.3.4. Sous—menu: 3 4 CONTROLES
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

CONTRCL V<03 NOJ No Si-NO Active ie controle ce la viiesse <0.3m / s. dans e cas des
mouvements portes ouvertes fIsoniveiages =t  Cuveriure
Anticipée).
Associé aux pannes 302, 303 et zux anomaiies 1804.1805 et
2400

MEM . AL.REGUL NOJ No SI-NO Aprés détection d'une panne de réguiateur (N° 205), détermine (a
nécessité d'un reset manuei.

AV.SVEL.EXTIR i NOJ No Sl- NO Valide la détection du défaut de survitesse zu sxirémités
(actionnements V3F avec contrdie de survitesse), zssocie z la
panne N° 601.

SOBRETEMP.C.M. { NOJ No SI- NO Valide 'entrée associés au capteur de suriempeérature 2n salle de
machinerie. associé a la panne N° 307. )

RESCATE_ZI_AUX NOJ No Sl - NO Valide f'utilisation du systéeme de désincarceration =slectric..
auxiliaire (seul ie contrdle de position est maintenu). T

VALIDA TC I NOJ No Si- NO i Valide du contrdie Ge iz retomoee ce Conizgieurs au point d'arrét
en fonction de 'entrée TC (E3).
Cas des actionnements a requiation Loher, s:c.
Associé aux anomalies 1802 2t 1803.

STHE INMEDIATO NO) No - NO Controle I'arrét d'urgence par activation de ia sonce themmique
lors d'un déplacement ou g'un mouvement de recalage.
NO : permet continuer le mouvement & un étage quelconque.
Si: génére un arrét d'urgence zu Dout du temps défini oar
RETARDO STH (5.3.3).

DESPLA. CONTRA [NO] No | Sl -NO Sans realisation

SEISHO No | -NO Sans réalisation

MEM. 232 MARCHA (SI] No Sl - NO S1: Sur les actionements eéiéctriques la panne « 1 » AV NO P32»
MARCHA est de type memorisée.Pour ia mise en service i {aut
activer la fonction REC AVE MEM . Rans 1.5 cu T.M.

2.3.5. Sous—menu:5.3.5 ZIDRAULIC

CHAMPO UNITES RANG DESCRIPTION

TIPO ARRANQUE ([E/T] No Liste Détermine le type ce démarrage de’ !z motopomge de
I'actionnement hydrauiique (£/T — DIR ~ SOFT)

T . ARRANQUE { 151D Dixiémes de 0as0 C'aest le temps d'activation du contacteur de démarrage 2toiie

secondes (démarrage etoile / tnangie).

£n cas de démarrage saft-starter (SOFT), ratarce l'aciivation des
élecirovalves {sans regulation) ou des niveaux Ze vitesse
(Beringer)

T.REENVIO L 1alM minutes R C'ast le temps pendant lequel la cabine reste au repos zvant de
réaliser un renvoi au niveau extréme Das.

TMAX ZIH 101M minutes 0315 | Durée maximum du mouvement au Niveau exiréme S&S. 3550Cie

i alacanne N° 803
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2.4, PARAMETRES DE POSITIONNEMENT (SOUS-MENU : 5.4 POSICITNAMIZNTO)
Parametres liés au sysieme de positionnement de |a cabine.
2.4.1. Sous—menu:5.4.1 TIPO POSIC.
CHAMP t UNITES RANG DESCRIPTION
-~ - H . T . N .. A
TIPO POSI I 1] l No Liste Sélectionne le type positionnement utilise
i I: Type 1 {sans encoder)
i IT:7vype 2 (avec encocer)
2.4.2. Sous—menu :3.4.2 TIPO I
r CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
s ZN CsCcB [ 3]s Secondes 9 3 300 C'est le temps maximum ¢ans ies gorans <5 ¢ CB pendant un
dépiacement. 2ssocie zux pannes N° 233 et N° 851
T. NO cscs { 301s Secondes 04300 C'est le temps maximum hors oes acrans =S / C3 sendant un
déplacement, zssocié sux pannes N° 332 21 N° 853 "
2.4.3. Sous—menu:5.4.3 TIPO I
2.4.3.1.85ous—menu : 5.4. 2.1 DIST.DEC
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
DISTANCIA CO 0} mm 0 3 XXXXX C'est la distance de I'aimant CO jusqu'au nivelage du niveau extréme
bas (Cette valeur est acluziisée pendant la Reconnaissance de
gaine}.
Elle doit étre supérieure ocu égaie 2 DIST T VAKX
DISTANCIA CU | 0] mm 0Daxxxx | Cest la cistance depuis i'aimant CU wsauau nivelage ou niveau
extréme haut (Cette vaieur est actualisée penozant la Reconnaissance
de gaine).
Eile doit étre superieure cuU égale 2 3IST S "MRX
nIST_S_VINSE | 01 mm 0 a xxxxx C'est i3 distance ge geceiération gu pcint Ce crangement ce vitesse
— (en vitesse VINSP?) au point de nivelage. en montee.
Eile doit étre supérieure 2 DIST_2P MARCHA
Elle doit étre inférieure @ DIST MIN VINS
I BrsT 3_VINS? [ 01 mm 0 3 xxxxx C'est la distance de décelération du point de cnangement de vitesse
(en vitesse VINSP) au point de nivelage, en cescente).
Elle doit &tre supérieure 8 DIST_ZP_MARCHA
Elle doit étre inféneure a DIST MIN VINS
DIST_sS_V1 { Q] mm 0 3 XXXXX C'est |3 distance de décelération du point de changement de vitesse
(en vitesse V1) su point de nivelage, en moniée ; fescente.
Elle doit étre inférieure 3 DIST MIN Vi :
DIST_S V2 { 0] mm 0 & xxXXX C'est la distance de déceiératon cu point de cnangement de vitesse
(en vitesse v2) au point de nivelage, en montée / Zescente.
Elle doit étre inférieure 3 DIST MIN V2
DIST_S_V3 ( 01 mm 0axxxx | C'estladistance de décelération cu point ce changement de vitesse
i (en vitesse V3) au point de nivelage, en montée ¢ cescente.
! o= I .
! Elle coit étre inférieure 2 DIST MIN V3
DIST_S_"MAX | 0} mm 0axxxxx | C'estia distance ve décéiération du paint ge cnangement ce vitesse
! (en vitesse vMaX) 2u pOINt de nivelage, &n moniss.
{ Elle doit &tre inférietire § DIST MIN VMAX
i R “ ea . oy -
t Elle doit étre inférisure ou égaie 2 DISTANCIA CT
DIST_3 MAX it 01 ! mm D & XXXXX ¢ C'est la distance ce deceiéraiion cu point ge cnangement ce vilesse
! | {en vitesse VMAX) au point de nivelage. en cascente thvar. k.
{ Eife doit &fre inférieure ou egale & DISTANCIA D
‘ ! Elle doit &tra inférieure 2 DIST MIN VMAX
DIST 70 { 0] mm 0 & xxxxx C'est la distance de ceceiération cu point d'grrét (2n vitesse vO) au

point de niveiage (st oius de deux arréis. cetle vaisur 25t actualisee
npendant la Reconnaissance de gaine suivant cetle ou niveau 1).
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2.4.3.2.80us—menu : = . 4

[ENre- S U ar}
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
DIST_MIN_VINS [ 0] mm 0 & Xxxxx C'est la distance minimum permeuant ce reéaiiser un dépiacement
complet en vitesse VINS.
Elle doit étre supérieure 2 DIST_2 VINS?
Elle doit étre supérieure 8 DIST_S_VINSP
DIST MIN V1 [ 0] mm 0 & xxxxx C'est la distance minimum permettant de réaiiser un dépiacement
complet en vitesse V1.
Elle doit étre superieure 8 DIST_3_V1
DIST MIN V2 [ 0] mm 0 & Xxxxxx C'est la distance minimum permettant de réziiser un déplacem-
complet en vitesse V2.
Elle doit éire supérieure 8 DIST_3_V2
DIST_MIN V3 [ 9] mm 0 3 xxxxx C'est la distance minimum cermertant ce rezuser un dépiacement
compiet en vitesse V3.
Elle doit étre supérieure a DIST_3_V3
DIST_MIN VMAX [ 0] mm 0 & xexxx C'esi la distance minimum oermettant ag resiiser un déplacement
complet en vilesse vMaX.
Elle doit éire supérieure @ DIST_3_VMAX
Elle doit étre supérieure @ DIST_S_VMAX
2.4.3.3.850ous—menu : >.4.,3 DIST 2.
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION et
DIST_zP_REPOSO[ 100] mm 0 & XXxXxx C'est la distance du point de nivelage jusqu‘au point Mmaximum ol
il est permus d'ouvrir les portes alors que ta cabine est au repos.
DIST_ZP_MARCHA([ 300) mm 0 & xxxxx C'est ta distance du point de nivelage jusqu'au point maximum cu

il est permis g'ouvrir [es portes zlors aue la cabine est en marcne.
Elle doit étre inférieure a DIST_S_VINSP
Eile doit étre inférieure @ DIST_3_VINSP
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2.4.3.4.Sous—-menw: 5. 4

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
CENTI.MM/PULSO { 30] centimetre par 0 a9gee C'e;x le facteur ce conversion entre un impuision de I'encoder at
impulsion la distance de dépiacement de 1a cabine.
d'encoder Vaieur = (¢ pouiie limiteur x 100 x =)}/ (4 x N° rainures disaue)
Diametre de la pouiie fourni en millimetres.
Le N° de rainures cu disque est normaiement de 80.
ERROR C5/CB [ 100] mm 0 & xxx C'est la marge d'erreur maximum enue la position des poinis
d'arrét obtenus icrs d'une reconnaissance de gaine at les coints
mesureés aux arréts normaux. associé aux pannes N° 205 et 208.
DIST ERR REB { 30] mm 0 a xxx Cest la distance maximum du point de niveiage au point d'arrét
réel. Associé aux anomaiies N° 2402 et 2403.
DIST ERR ?.2.[ 200] mm 0 a xxx C'est la distance maximum auiorisée entre le point d'amét en
montée et le point d'arrét en descente a chaque étage. Détecte
lors d'une Reconnaissance de gaine. Associé a la panne N° 807.
DIST. &M, #AX 0] mm 0 & xxx C'est ia distance maximum ce conuesens zu démarrage pour
régler la distance qu changement de viiesse.
DIST.CONTRAM 200] mm 0 a xxx Clest la distance maximum de contresens auicrisee au
démarrage. Associé sux pannes N° 310 et 311.
INC_DMIN_INSP [ 300] mm 0 a xxx Accroissement de seécunté de la  distance minimum  de
déplacement lors ¢'un mouvements d'inspection et ge secours.
ERROR CO CU [ 500} mm 0 a xxx C'est la marge d'erreur maximum entre la position des aimants co
CU obtenue lors d'une reconnaissance de gaine &t la position
mesurée en fonctionnement normal, 2ssocie aux pannes N° 200 ~
901 - 903 ~ 904,
2.4.4. Sous—menu:5.4.4 COMUNES
CHAMP UNITES RANG ? DESCRIPTION
N.2aN CS =N U [ 2] No 1410 N° d'écrans €S cans !a zone CU. 3350Cié & la panne N° 311 juulisé
lors ¢'une Reconnaissance de gaine).
- Dans le cas des sysiemes de positionnement type 1 cette valeur est
égale a 2.
_.PAN CB EIN TO [ 2] No 1310 N° d'écrans de CS dans la zone CU. 2sS0Cié 3 la panne N° 308 (utilisé
lors d'une recherche de référence)
Dans le cas des systémes de pesitionnement type 1 cette vaieur 23t
eqgale a 2.

2.5. PARAMETRES DES PORTES (SOUS-MENU : 5.3 PUERTZS)
Parametres liés au controle de l'opérateur de portes cabine.
2.5.1. Sous-menu:3.5.1 TIPO OPERADCR
CHAMP UNITES I RANG E DESCRIPTION

EMBARQUE_1 [ FA_V3F] NO | Liste | Sélectionne ie type c'oceraleur ce pornes pour i'entrea 1
! (PA_V3F - OR_TRI - TRI_L{Z — ARTICUL - BC24 - PEIGN - GAL -
! | MAN - SP)

TMBARQUE_Z | FA_VIF) No ! Liste | Selectionne ie type c'odérateur ce cones pour 'entree 1
1 [/PA_v3F - OR_TRI - TRI_LIP - ARTICUL - 2C24 - EISN - 3AL -

! ! ! MANU - Z5F)

Etat des varizbles associées a chaque tvpe d'opérateur pour chaque entreée.
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TYPE LCP-Acceélére ' Fermeture | Fermeture en ’ Entree | IRmarche Triphase
OPERATEUR forcée marche automatique | . l

PA V3F NON Qou! | Qu! | QuU! | NON ! NON

OR TRI NON NON Qul QU NON Qut

TRI LCP NON NON NON oul NON Oul

ARTICUL NON NON DUl Ul i NON NON

RrRC24 NON Qoul NON ou! ! NON NON

PEIGN NON NON QUi ou! ! 77 NON

GAL NON oul ouJ Qul | ?? NON

MANU NON NON Qul NON | Ooul | NON

ESP XX XX XX XX | XX ; XX

2.5.2. Sous—menu:5.5.2 TIEMPOS =.A.

CHAMP UNITES RANG I DESCRIPTION
LILAM.CAB. 130D Dixiémes de 0a200 C'est le temps entre ia fin ce i'ouveriure st ia procnaine fermeture
secondes lorsque la cause de 'ouverture est un appet cabine et gu'aucun appel
palier n'est enregistré {au niveau actue!).
LIAM.EX/VIFP. [ 401D Dixiemes de 03200 C'est le temps sntre !a fin de l'cuvenure =t la procnaine fermeture
secondes lorsque les portes se sont ouvertes pour cesservir un appel palier ou
appel vIz.

LLAM.CAB./EX. [ 501D Dixiémes de 02200 C'est le temps enire la fin de 'ouverture st ‘a prochaine fermeture

secondes lorsque les portes se sont ouvertes pour desservir un appe! cabine et un
appel palier simultanément.

PUL.APERT. [ 20]D Dixiemes de 02200 C'est le temps entre la fin de l'ouverture st la prochaine fermeture

secondes lorsque la cause de l'ouveriure est que le bouton AP de la boite &
boutons cabine a eté acuve,

RETROCESO [ 201D Dixiemes de 25200 C'est le temps entre la fin de l'ouventure et ia prochzine ferme

secondes lorsque la cause de i'ouvenure est !'acnvation d'un signal
refoulement (ce!lute cnotoélecirique ou sbstacle refoulement
meécanique).

ANUL,_TPAR-UNI { NOI No St - NO Lorsque cette fonction =st validée. cans ie ¢3s des manceuvres 2z
tblocage, le- temps TPA est annuteé dés aue run des ooutons ¢
cabine est enfonce. —

REPOSO_PA [ 30D Dixiemes de 33200 C'est le temps a ajouter pour passer de I'état fin de TPA. & I'etat portes

secondes ) ouvertes au repos.

DETEC_IR_PER [ 2]M Minutes 0aze0 C'est e temps maximum au bout dugue! ie refouiement pemanent des

| portes est détecte. associé aux pannes N° 202, 203, 208. 208.
T_NOP33T ( 401D Dixiemes de 05200 | En cas de portes manuelles paliéres. détermine ie temps pendant lequel
secondes ) I'envoi cabine d'un usager entrant en cabine reste pnoritaire (priorité
direction).
T-RET-APERT [ 1]C Centiémes de 034200 Procduisse un retard dans {'ouverture de la pone qu temps inciqué pour
secondes le parametre.{Seulement a 'ouverture aprés un voyage).
Avec une valeurde 30 on peut faire que en cas de rebondissement du
contact LAP & I'arrét. les portes ouvrent

2.5.3. Sous—menu:5.3.3 FUNCICNES

CHAMP UNITES | RANG | DESCRIPTION
! i

DOBLE EMBARQUE ([ NOJ No | Si =GO Vaiide la double enree en csbine.

ISON.?U.ABI. { NOjJ No I si-x0 ! valide la fonction isonivelage pories ouvertes tiopareds hycrauliques
etisonivelage fin 3¢t 73F),
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NIVEL.PU.ABI. [ NOJ No S1=-NO Valide |a fonction niveiage pories ouveres {ouverture anticipee des
pories).

STCP EN CABINA [ NOJ No SI-NO Valide linterrupteur a'aitét en cacine (comprenant !z ‘onction
ouverture des pores).

NO_MAX RETROC. [ 10] No Sl -NO C'est le nombre maximum de refoulements consécutifs pouvant se
produire. active les pannes N° 200 et 201.

ACT . NUGGING ( NO1 No S =NO Active {a fonction fermeture forcée ‘nugging’ si la cabine reste zu repos
pendant un temps donne {(usager Dloguant les portes) slors cue des
appeis sont enregistrés a d'autres étages).

AP EN NUGGING { NOJ No SI -NO Valide I'utilisation du bouton ouverture aas portes pendant fa fonction
'nugging’.

IRM EN NUGGING { Si) No St -NO Valide {'activation du refoulement mécanique de ia porte pendant la
fonction 'nugging’.

T.NUGGING ( 20]s secondes 0430 C'est le temps d'activation de la fonction 'nugging’.

| LIMITE NUGGING [ 10] No S1=NO Détecte le nombre maximum de fermewmres 'nugging consécutives,
associé a {'anomalie N° 1809.

IR1 EN MARCHA [ NOJ No SI-NO Valide l'activation du refoulement par ceilule photoélectnque de
'entrée 1, lorsque la cabine est en marche (cabines sans pone).

CR2 IN MARCEA [ NOJ No SI-NO Valide !activation du refoulement nar ceilule pnoiogiecingue Zes
'entrée 2. lorsque ia cabine est en Marcns (cacines sans poria).

PRI.CAB.C? [ NOi No Sl -NO Dans le cas des manoeuvres & biocage, ia cabine reste siationnee
portes ouveries (cabine occupee) jusgu'a ce que le bouton de
fermeture des portes soit activé.

VAL.IR.INSP/sOC([ NOI No SI-NQO Valide \'activation ces refoulements de portes (ceailule photoélectricue
et mecanique} en modaiité inspection et secours.

DOBLE BOTONERA (NOJ No S -NO Si :Seulement si dans [3 cshine il y a une boite & boutons double.

Permet 'allumage simultané des voyants des appels cabine
méme fonction(méme palier et méme emparquement).

avec ia

2.5.4. Sous—menu:5.5.4 TIEMPOS AVER.
i
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
T.REC.CERROJO| 1M minutes 0410 C'est le temps de pause entre deux serigs consécutives d'essais
d'effacement d'une panne de verrouiliage des portes. A chaque
nouveile serie d'essais. c& temos augmente de sa valeur.
RECUP_IR_CERR[{ 301M minutes X 3 xx C'est le temps de recuperation de I'stat hors sarvice provoque bar
une panne de refouiemeants cocnsecuuis (N° 229 et 201). A chaaue
nouvei essai. ce temps augmente de s3 Valeur.
cup_rap OFF[  301M minutes XX & XX C'est le temps de récupération de !'état hors service provogue par
la panne AP OFF (N° 1400 & 1531).
b
TMAX.PUERTAS { 101D Dixiemes de | XXX 3 XXX C'est le temps maximum permis en ouveriure ou en fermeture
secondes des pories pour l'activation des pannes suivantes :
B N° 5: ™™a¥ 3 la fermeture.
B N°1400 & 1531 : ™AX & 'ouverture.
[ Sans référence de position (N° 1300. 1302} 1.
2.5.5. Sous—menu:5.5.5 TABLA ACCZS0S
CHAMP UNITES ! RANG I DESCRIPTION
! !
PISOS ACC.1 ACC.2 No i 31 -NO | Valide ies accés disponibles & cnacue snirée pour chaque etage
A1( SI] a2( NOI ' ’ de {'ins:allation {avec une seuie sniree, ceite entrée corresoond
IDEM POUR CHAQUE ETAGE | l'au N° 1 par défaut).
REMARQUE : Voir parametre dumenu 5.3 CONF. LLAMADAS
2.5.6. Sous—menu:>.3.5 TABLA AP. IND
’ z
t CHAMP UNITES RANG DESCRIPTIO! '
2ISC D L NOY No SPECIAL Valide 2s =ztages oisposant 7z  13ux enirées & ouverurs |
IDE! H JE STAGE indénanaz
DEM POUR CHAQUE E7AGE NORMAL indépenaznte.
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2.5.7. Sous—menu:5.5.7 PARAM. CPER.
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
LCP ACCl [ NOI No SI-NO Vaiide le contact fin de ccurse fermeture ce ia porte ae i'entrée 1.
LC? AcCC2 { NOY No S1-NO Valide le contact fin de course fermeture de |a porte de i'entrée 2.
cr=.for.accr [ SN No SI-NO Valide la sortie fermeture forcée conwdiant 'cpérateur de l'entrée
1.
CIZ.FOR.ACC2 [ SN No SI-NO Valide Iz sorie fermeture forcée contrdiant fopérateur de I'entrée
2.
EMBARQUEL_AUT [ SH No SI-NO Vaiide 'existence d'une porte automatious a 'envée 1.
EMBARQUE2_AUT [ Sl No SI-NO Valide I'existence d'une porte automaticue & i'entrée 2.
CIZRREL_EN MAR [ Sl] No St - NO Active la sortie fermeture des portes ce l'enirée 1 penagant la
marche (priorité au LCP).
CITRRE2_EN MAR [ SI) No SI-NO Active Ia sortie fermeture des portes ce !'entrée 2 pendant la
marche (priorité au LCP).
TRIFASICC 1 [ NO) No SI-NO Valide le fait que 'opérateur de 'entrée 1 ast éguipeé a'un mot
triphase.
TRIFASICO 2 [ NOJ No SI-NO Valide le fait que I'opergieur Ce i'entree 1 =8t SQuiDeé a'un moteur
trichzse.
2.6. PARAMETRES DE SIGNALISATION (SOUS-MENU : 5.5 SENALIZACICN)
Parametres liés aux contextes de signalisation de l'installation.
2.6.1. Sous—menu:5.6.1 TIPO INDICAD.
CHAMP UNITES RANG ' DESCRIPTION
TIPO INDICADOR No Liste | Sélectionne ie type d'indicateur de position connecté :
{CONSECUTIVC]

(CONSECUTIVO — SEG_TABLA — ALFANUMERICO)

REMARQUE : La situation de I'étage principal est definie dans le parameaire SITU.

PLA.

CCNSECUTIVO. initialisation du tableau.

PRIN menu 5.9.1.

=2 =1 Situation ce I'étage | +13 ; -2
orncipal | i
22 impulsiens 21 imoulsions 0 imouision i 1 impulsion i 2 impuisions
SEG TABLA, initialisation du tableau.
=tage extréme +1 =2 +3 -4
inférieur i
J impuision 1 impulsion 2 impuisions 3 impuision i 4 imoputsions
2.6.2. Sous—menu:3.5.2 TABLA ES?Z.
CHAMP UNITES ¥ RANG DESCRIPTION
2T30 0 =N { 0] N° impuisions | 0ad40 Permet ce programmer le tableau de aéfimtion de l'indicateur de

|
IDEA POUR CHAQUE ETAGE ;
|
|
{

position. associant & chague étage ' nombre de impulsions
permettant de piloter lindicateur de gosition, (voir document

I signafisations).

Tabieau n°impulsions / visualisation des indicateurs 7 segments.

© NP ‘mpulsions

(0] 112134

4
1

6 {17 148 119 (20 21 i22 124

123

1)
3]
~i

it

- Vispzlisation

(0112134

4

6 17 118

BVl
p IR}
151292

RIS

119 120 -1 -2 1.3 -t

(@)}
.
[on)
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2.6.3. Sous—menu:5.56.2

rLECHAS ACUSTICR

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
ZUMB_NUGGING [ SI) No Si=NO Si loption est acivée. ia sonie zUME sactive cencant ‘es
fermetures forcées (cette sortie s'active toujours sn cas de
surcnarge).
TIPO_GONG [ FIN_AP] No Liste ] Sélectionne le type de Gong :
« FIN_AP: Fin d'ouverture.
e PROX_PAR: Prochain arret : (active ia sonie $2)
{les sorties GCNG de l'entrée 1 et 2 s'activent).
DUR_GONG {1015 Dixiemes de D330 Détermine la durée du signal gong (FIN_3P &t PROX_FAR)
secondes NOUVEAU.
Valida Zle.2erm no S1-NO Ce parameétre seutement est actif dans les trafics différents & ceiui
de type universel.
SI: Toutes les fisches paliéres indiquent I'état du directionne! en
permanence. .
NO: Seulement s'active la fléche paiiére ag I'étage ouU |2 cadine
est arrété ou en état de niveilation. (cas de gong cans ies
! paliéres)
2.6.4. Sous—menu:5.56.4 CABRINA
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
T_ALUM_C3B. L0 minutes 0aeo En cas d'éclairage auxiiizire en cabine, pemmet de conudier ie
temps pendant lequel cet éclairage reste ailume lorsaue la cabine
est au repos. -
T_VENTILADOR [ 101M minutes 0as0 En cas de ventilateur en cabine, permet de contrdler 2 temos
pendant tequel le ventilateur reste activé lorsgue la cabine est au
repos.
2.6.5. Sub-menu: 3.6.5 OCUPADO
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
‘— In_Piloto (Bajar] non SUBIR-BAJAR | Seulement pour trafic universe!

BAJAR: Cas de boite des boutons paliere avec un seul éiément
(bouton poussoir d'appel avec signaiisation te cabine occuce)

SUBIR: Cas de boite des boutons paliére avec deux 2iéments
(bouton poussoir d'appel avec signalisation d’appel enregistré st
un vovant avec la signalisation d'occupé).

2.7.  PARAMETRES DE CHARGE CABINE (SOUS-MENU : 5.7 CARGA)

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTICN
VALIDA Q1 [ NOJ Si St-NO | Valide le niveau de charge cadine Q1 (10 %).
VALIDA_Q2 T NO) Si SI1-NO ! Valide i niveau de charge cabine Q2 (30 %).
VALIDA Q3 . NOj Si { SI - NO Valide ie niveau de charge cabine Q3 (50 %).
VALIDA Q4 : NOy Si ! SI-NO Valide ie niveau de charge cabine Q4 (80 %) charge comniéis.
TALITA CARGA | NOJ Si | Si-NO “Velide le systéme de pesage iQL. Q2. @3, G4, SC).
| (ALIDA_SC . NOY Si ' SI-NO . Valide ie niveau de surcnarge <2 iz caoine (110 %).
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2.8. PARAMETRES DE CONFIGURATION DES APPELS (SOUS-MENU: 3.3 CONF.
LILAMADAS)
Parametres liés a la configuration spéciale des appels.

2.8.1. Sous-menu:5.3.1.PI30 SUBIR

Permet configurer les 'Entrée/Scortie’ JP3 de I'extension paliére.
On peut configurer : e nombre de niveaux (de 0 a 31), I'entrée associée {entrée 1, A1, ou entrés 2. A2), le type

d'appel (palier pour monter ou pour descendre. étage. appe! Vip, vIP) et le sens de I'appei palier (s

montée. B : appel palier descente).

: appe! palier

L'indice 'PISO' est lié a la configuration du pont SW2 et du switch SW1. Dans certains cas, i'indice 'PISO’ ne
coincide donc pas avec le nombre d'étages et peut entrainer des erreurs :
: Etage O (SW1 en O, SW2 sans pont) Extension 1.0

Etage 1 (SW1 en 1, SW2 sans pont) Extension 1.1

Etage 15 (SW1 en F, SW2 sans pont) Extension .15

Etage 16 (SW1 en O, SWZ2Z avec pont) Extension 6.0
Erage 17 (SW1 en |, SW2Z avec pont) Extension 8.1

Etage 31 (SW1 en F, SW2 avec pont) Extension 4.15.

Ne pas configurer deux entrées différentes de facon identique.

UNITES RANG DESCRIPTION
PISO O->....... [ 0] Ne° étages 04 31 Réprogramme le n° d'étage de lentrée P2 correspondar
'extension 1.0 suivant |'étage introduit comme paramétre.
TIPO (PIS0] No Liste Sélectionne la fonction de l'entrée 523 de l'extension 1.0.
s 250 : 3outon appel palier
e VIP: 30Uton appei VIp
SENS(S) EMB [Al)

SENS : Sélectionne ie sens de i'appei sziier ce tentree JP3
extension 1.0 : {$ : monter — 3 : Descendre)

=8 : Sélectionne {'antrée associé a l'entres JP2 de ['extensic”
1.0l (A1 entrée 1; A2 2nirée 2)

IDEM POUR CHAQUE ETAGE

|

Exemple 1 : Affectation de 'entrée Jp3 d'une extension

=34
St

tage configurée avec SW1 en 1 et shunt en SW2 (Erage

18 Extension 6.1), comme appel VIP au niveau 2 de 'entrée 1.

PISO 18....... [ 2}
TIPO [VIP]
SENS[S] =B (1]

Exemple 2 : Affectation de I'entrée 5P3 d'une exiension étage configuree avec SW1 en 1 et SW2 sans pont (Etage

<

1 Extension 1.1) comme appe! palier montée au niveau 1 de l'enirés 1.
ppel |

PISO L....... { 1)
TIPO [PISO}
SENS (=] EMB {1]

1-
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2.8.2.

Sous—menu:3.8.2

PISO

SAJAR

Comme au parsgraphe precédent mais pour Jp2 (extension niveau).

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
PISO 0 ....... t o Ne atages 0231 Redirige le n° d'étage de I'entrée 522 correspondant & i'extension
1.0 suivant I'étage introduit comme parametre.
TIPO [PIS0)] No Liste Sélectionne iz fonciion de I'entrée 522 ce fextansion 4.9.
s 2IsS0: Bouton appei palier
» vIp:Bouton appel VIP
SENS[S] B [Al] SENS : Sélectionne le sens Ge appel paiier de fsnrée SP2
extension 1.0 : (§ : monter — 3 : Descencre)
EMB : Sélectionne l'entrée associé & {'entree JP3 de {'extension
1.0l (A1 entrée 1; A2 entrée 2)
DEM POUR CHAQUE ETAGE [
2.8.3. Sous—menu :5.8.3 CABINA =MB.1l
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
PISO O—>....... {01 N° étages 0a 3t Redirige le bouton d'appe! cabine de 'étage 0 entrée 1, & I'étage

introduit comme parametre.

EMBARQUE

(?7]

Indigue !'acces associé au bouton redirigé.

IDEM POUR CHAQUE ETAGE

Exemple 1 : Affectation de I'appel cabine de l'entrée 1 de 'étage 18 (liaison N° xx) comme bouton cabine pour

I'entrée 2 du niveau 1 (linstallation dispose de 17 arréts).

PISO 18, i L]

EMBARQUE 2]

~2.8.4. Sous—menu:5.8.4 CABINA =ZMRB.2
CHAMP UNITES RANG BDESCRIPTION
PISO O0->....... { 0] N° étages 0a 31 i Redirige le bouton d'appei cabine de t'étage 0 entrée 1, 3 'étage
| introauit comme parameire.
EMBARQUE 27 | Indiaue I'acces associé au bouton reairige.
IDEM POUR CHAQUE ETAGE | |
2.8.5. Sous-menu:5.83.5 DE 2IS50

Configuration des boutons d'appel palier dans le cas des manoeuvres a blocage (un seui bouton).

CHAMP UNITES ' RANG % DESCRIFTION
i '
PISC O .....-- - 0} N° étages i 0a3t i Regirige ie pouton descenie de i'éizge U & i'éiage introduit comme
) ‘ | parametre.
HBARQUE ALl } ingicue I'acces associe au DoUIcH reairice.
iDEM POUR CHAQUE =TAGE 1:




CONSIGNES DE MONTAGE MANOEUVRE ARCA N° NORME : 0456013

@ ORONA | GESTION DES VARIABLES ET DES PARAMETRES |1 <= VISION -2
J

TERMINAL DE MAINTENANCE PAGE : 30/36

2.9. PARAMETRES DE MODALITES (SOUS-MENU : 2.5 MOLO0S)

Parametres liés aux modaiités de fonctionnement de la manoeuvre.

2.9.1. Sous—menu:5.3.> NORMAL

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
SITU.PLA.PRIN [ O} Nombre de 0a31 Indique !a position de l'‘étage principat par rapport au niveau
niveaux extréme bas (0 = niveau inférieur?).
£STAC.PUERTA [CER] No Liste Indique le type de siationnement des ocries azans cette modalite

s ABI: Porte ouverte
e CER: Porte femeée
s NUL: Pas d'état concret force

PARADA OBL.2P [ NOJ No SI=-NO Cette.fonction fait que lacabine s'arréte chaaue fois qu'elle passe
au niveau principal. indépendamment du fait qu'il existe ou non
des appeis cabine ou paliers a cet etage.

ANULACICON LLCAB ([NOJ No SI = NO Sl : Les zppels cabine dans le modo nomal seulement peuvent _
s'enrégisirer si l'interrupteur ae la beite 2 pouton capine M1 ou
IM2 ast activé

LLaM COLEC UNIV ([NO] No St—NO Sl : Sur ies manoeuvres a blocage (5.2.1. Jniversai) se permet

I'enrégistrement de pius d’'un appei cabine.

NO : Seuiement un appel est pemete.

2.9.2. Sous—menu:S.%.2 3BOMBEROS

CHAMP l% UNITES RANG DESCRIPTION
VALIDA BOMBEROS (NO] | No Liste Vatide la modalité pompiers.
(TIPO BOMEB [FRANCES] No Liste indique {'aigorithme de modalité pompier utilisé :

(FRANCﬁS — INGLES - AMERICA -ANUL CAB )

PLANTA 3OMBEROS { 0]

Nombre de 0an C'est le niveau auguel le renvoi pompiers st réaiise.
niveaux
VALIDA IRM { NO1 No Si - NO Si: Les interrupteurs de coincement de iz corne (IRM1 st IRMZ)

sont actives pendant le service pompter.

VALZIDA IAB [ NOI No Sl ~-NO Vaiide iinterrupteur d'annulation des appe!s cabine en mogde'

pomeiers pour passer au service exciusif.
£ST.ANUL.CAB [CER] No Liste Indigue ie type ge stationnement des portes cans ceite moaalité . ~—
» ABI: Porte ouverie
» CZR: Porte fermee
e NUL: Pas d'état concret forcé

EMBZ_ZXCLUSIVO ( NOJ No Si - NO Indique cue l'entrée cabine N° 2 est utilisée exclusivenent en

modalité pompiers.

Valida AP _Reenv ([NO] no SI-NO Sl: Le bouton d'ouverure de portes est en vigueur pendant l'appe!

de la cabine au niveau prioritaire des pompbiers.

NO: Le bouton d'ouverture de portes n'est pas en vigueur pendant
I'appel de !a cabine au niveau prioritaire des pompiers.

no Sl -NO Si: La remise au service normal du type de pompier Anglais peut
etre eoffectuée =2n dehors de la plante orioritaire, gquand on
désacrive {interrupteur de commande pius de 5 seconces et on
reactive a nouveau.

NQO: La remise au service normal nést pas possible qu'au niveau
prioritaire.

dseg. Jat2

[9)]

3 Penaant ‘2 service prioritaire des types Angiais et Americain. se
proguit un rerard de f{'effect de desconnection du bouton
d'ouveriure ces oornes
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2.9.3. Sous-menu:5.9.3 EVACUACION

CHAMP UNITES RANG l DESCRIPTION
VALIDA FUNCION ( NOJ No SI-NO | Valide ia fonction g'évacuation. actvée par fsntrée TzV.
PLANTA EVACUAR [ 0] Nombre ae 0a 31 Indique le niveau d‘évacuation du batimeni. Voir menu sosicion
niveaux | logica 3.2.1
2.9.4. Sous—menu:5.9.4 INSP. / SOC.
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
FINAL.C.INSP? I NOJ No St~ NO Valide I'option fin de course au niveau exirdme haut en modalité
inspection (évite les mouvements su dessus du peint limiie) :
.- » Positionnement type 1 : position ge {'aimant cU
» Positionnement type 2 . parameéire €SI
SISTANCIA FCSI{1500) mm 0 a xxxx C'est la position limite e déplacement par rapport 3u coint de
nivelage du niveau extréme haut (type 2 unicuement).
‘TMAX INSP {VMEX) No Liste Sélectionne (a vitegse MaxiMUumM en inspecucn et secours ;
o UMAX : Vitesse maximum (rapice}
« 90 : Vitesse ge nivelage {lente}
Actionnernents sans regulation uniquement (deux vilesses et
Hydraulioue standard).
VALIDA BMCM { NOj No Sl - NO | Valide ia boite a boutons ce secours en salle e machinere.
2.9.5. Sous-menu:5.9.5 PRIOR. CABINA
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
ANUL . LLAM, IAC/E[ NO) No SI-NO Valide Vinterrupteur d'annulation des appels cabine dans cette
modaltité.
ESTAC.PUERTA (ABI] No Liste ingique le type de stationnement des portes dans cette moaalite :
« ARI: Porie ouvere
e CER: Pore fermee
e NUL: Pas d'état concret force
™. SALIDA LoD Dixiémes de 0ago [ C'est Vintervalie de temps cendant lequet ii est possicle de
secondes changer l'interrupteur cabine Qe ia position IAC @ I3 IAE ou wice
versa sans sortir de cette modaaiité.
[ﬁORR LLCAB 81} No St - NO S| : En activant IAE1/2 les appeis cabine s'effacent.

2.9.6. Sous—menu:5.9.6 AGUA =N FOSO

i
CHAMP UNITES RANG ! DESCRIPTION

1

VALIDA FUNCION { NO) No St —NO | VValide la foncticn détection d'eau en cuvette entrainant un renvoi
[ et une mise hors service de la cabine.

£STAC.PUER ICER) NO Liste | Incique le type de stationnement ces DOMes 3ans Celte Mocaiite !
i » ABTI: Porte ouverie
, + CER; Porte fermes
ls NUL: Pas d'état concret force

PLANTA APARCAM [ 1] N° d'étages Da 31 | Incique ‘e niveau de renvoi 2t de siationnement de ‘a capine
% lorsaue cette modalité est actives.
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2.9.7. Sous—menu:5.2.7 ANUL. URGENTE
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

VALIDA FUNCION [ NOJ No SI-NO Valide la fonction annuiaiion cabine urgente. provoQue un renvoi
au niveau d'évacuation et met la cabine nors service.

ESTAC.PUER {CER] No Liste indique e type de stationnement des portes aans cetlte moaaiité :
e ABI : Porte ouverte
« CER: Porte fermee
e NUL : Pas d'état concret force

PLANTA APARCAM [ 0] N° d'étages 0a31 indigue le niveau de renvoi et de siationnement de ia cabine
lorsque cette mogdalité est activée.

2.9.8. Sous—menu:5.9.8 ANUL. NO URG.

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

VALIDA FUNCION ([NO) No SI-NO Valide la fonction annulation cabine non urgente. provogue un
renvoi au niveau d'évacuation et met {a czbine nors service ap
avoir desservi les appeis enregistres.

ZSTAC. PUER {CER] NO Liste Ingique ie type ce stationnement des cornes dzns cetie moaalité
e ARI : Porte ouvene
s CER: Porte iermee

i Z .
| '« NUL: Pas d'état concret force

PLANTA NO URG. [ 0] N° d'étages 0a3 | Indigue le niveau de renvoi et de siationnement de la cabine
lorsque cette mogaiité est activée.

TIPO ANUL.N.U. No Liste | Séiectionne le type annutauon non urgente :

[SIN_REENVIO] I SIN_REENVIO : pas de renvoi au niveau selectionne.
| CON REENVIO: renvoi au niveau sélectionne.

2.9.9. Sous—menu:3.9.9 VIP

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

VALIDA FUNCI. [ NOJ No SI-NO Valide la fonction appel wIP. générant un renvoi au nivegu VIP
de facon prioritaire.

VIP_MANOS_LIBRE{ S} No St -~ NO | Si cette fonction est vaiigée. l'usager n'a pas besoin &'aopuyer sur
'interrupteur IAE en czbine pour avoir la priorité sur ies appeis
paliers.

PUERTA MANUAL  {NO) No | SI-NO | Détermine l'existence d'ure Dorte manueile 2u niveau VI,

T.SALIDA VIP [ 20]s Dixiémes de 034200 C'est ie temps pendant lsquel la cabine aesservant I'sppel calier

secondes vIP reste stationnée en zttendant une commande de {'usager
vVIP.

TMAX SIN_ADJ 301s Secondes 02460 Temos pendant lequei s manoeuvre cherche une cabine libre

| pour desservir un appei VIP. Aprés ce temps. le hors service de
! toutes les cabines susceptibies de desservir cet appel s'active.

ESTAC.PUERTA [ABI]) No Liste Indiaue le type de stationnement des portes dans cette modaaiite :
e ABT : Porte ouverte
e CER: Porte fermeés
e NUL : Pas d'état concret force

VAL.EN PRI_CAB NOJ No Si - NO Valide la disponibilité de ia modalité VI? pour les cabines ne se
trouvant 2as en modalité criorité cabine.

2.10.

PARAMETRES FONCTIONS DES MODALITES (SOUS-MENU : 5. 2-7UNC.

NN S
Wil ] —
[N AR

Parametres lies aux fonctions spéciales en modalité de foncisionnement

2.10.1. Sous—menu : 5. A.

I INCZNDZIC

-

CHAMP

UNITES

RANG

DESCRIPTION

ANUL.PIS.INCENDIO
NO)

St-NO

iige 'utilisation des capteurs de détection g'incendie. ~:acuon

d'arrét aux etages sinisties’.
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Anul_Zace Bombe no St -NO Ce parameétre nést pas acif dans le type Americain.

Si; La fonction de non arrét au etages sinestrés esi zcive
pendant le service prioritaire ce compiers aes types Francais et
Anglais.

NO: Lz fonction de non arrét au étages sinesirés n'est pas active
pendant le service priorifaire de pomoiers des types Francals st

Angiais
2.10.2. Sous-menu : 5.A.2 ANUL. ZONAS
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

VALIDA ANUL Z. (NO] No SI-NO Valide la fonction annulation de zones. _

VAL.ANZO PRI_CAB(NO] No St-NO Valide 1a disponibilité de la modaiité annuiation de zone pour les
cabines ne se trouvant pas en modalité priorité cabine.

VAL BORRA LL  [NO] No S1-NO 81 En activant une fonction d'anulation ae zones. ous ies appels
qui correspondent & cette zone s'effacent.

DESACT AZ IN  (NO] No SI-NO S : Les fonctions de « anulacion de zonas » se déactivent guand

ia signal IN1/2 s’activent

2.10.3. Sous~menu : 5.2 .3 ANUL. ZONA 1

CHAMP UNITES ' RANG DESCRIPTION
VALIDA ZONA 1 [NO] No SI-NO Valide la fonction annulation de la zone 1. ;
PASS_ZONAL t ol , No 04999 Clest le N° de password a introduire =n cabine pour valider
l'accés ala zone 1. . )
LLaM _VIP ZONAL [ ] No St - NO Valide 'activation de i'appel vIP pour ia zone 1.
LLAM CAB_ZONAl [ 1 No Liste Sélectionne le fonctionnement des appels cabine dans ia zone 1 :
¢ Sl: Les appels cabine sont opérationneis pour ia zone 1
« NO: Les appels cabine ne sont pas operationneis pour 'a
zone 1
« PASS: Introduire obligatoire du sassword pour vaiider les
zppels cabine en zone 1
LIAM IXT_ZONAL [ |} No Liste Séleclionne ie foncrionnement ces appels callers gans ja zone 1:
s« Sl:Leas appels paiiers sont opératicnnets cour la zene 1
o NQO: Les zDpe!s paliers n2 sont pas ogerationnels pour la
- zone 1
"ISOS ACCES.2 ACC.1 No ON - OFF Définition des accés corresponcant & la zone 1 (ON : accés zone
IS0 0 [DES] [DES] 1).
T IDEM POUR CHAQUE ETAGE

2.10.4. Sous—menu : 3.A.4 ANUL. ZCNA

[\

Comme pour le menu précédent pour la zone 2

2.10.5. Sous—menu : S.A.5 ANUL. ZONA

(Y]

Comme pour le menu précédent pour la zone 3

2.10.6. Sous—menu : 5. A.5 ANUL. ZONA

Comme pour le menu précédent pour la zone 4
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2.10.7. Sous—menu : 5.A.7 RBRORR.CARINA
CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION

BORRAR LL POR @ [NOJ No SI-NO Valide Ia fonction que produit un effacemente de tous les aoppels
de cabine lorsque avec un niveau de charge en cabine nul ( NON
Q1, NON Q2, NON (3, NON Q4, NON CCC), le nombre d'appels
de cabine supére le paramétre NO.LL. SIN
But: effacer faux appels de cabine.

NO.LL. SIN Q [ NOJ No a2 Voir: BORRAR LL POR Q

NO.LLAM.CAB MAX [12] No 0a21 Nombre maximum d'appels cabine pouvant étre enregistrés

: simultanément (tous les appels sont effaces si ce nombre est

| dépassé).

BOR.CAB.PRES. [ NOJ No SI-NO Valide la fonction que produit un effacemente de tous les appels
de cabine lorsque le nombre de voyages consecutifs s:
activations de la pnotoceilule (IR) supere ie paramétre N.
MAX.30RR_F.
But: effacer faux sopeis de cabine

N. MAX.BORR F [ 3] No 0azo0 Voir: BOR.CAB . PRES

2.10.8. Sous—menu : 5.A.8 RE. NO URG.

CHAMP

UNITES RANG DESCRIPTION
VALIDA FUNCION [ NOJ No SI-NO Valide la fonction renvoi non urgent générant un renvoi des
cabines libres au niveau de destination apres le temps de renvoi
défini {en modalité NORMALE).
PLANTA DESTINO [ 0] Nombre de 0331 indique le niveau de renvoi et de stationnement de |a cabine.
niveaux
T.DE REENVIO [ O] secondes 04200 C'est le temps pendant lequel une cabine iibre peut rester au
repos avant I'appantion d'un renvoi.
PLANTA REENVO INOY Na SI-NO Indique ie niveau auquel ia cabine est renvoyee.

IDEM PQUR CHAQUE ETAGE

2.10.9. Sous—menu : 5.A. 5 APARCAMIZNTO

Nouveau menu et fonction non développée liées 3 l'algorithme de trafic.

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
VALIDA FUNCION [ NOJ No Si-NO Valide la fonction stationnement générant un renvoi des cabines
libres au niveau de destination apres le tembs de renvai défini (en
modalité NORMALE).
N°® DE ZONAS [ 0] Nombre de 0a31 Indigue le n° de zones de stationnement.
niveaux
T.DE REENVIO { 0}s secondes 0200 C'est !e temps pendant lequel une cabine !ibre peut rester au

repos avant I'apparition d'un renvoi.

2.11. PARAMETRES MODE GENERATEUR (SOUS-MENU : 5 . 3—GENERAD:

-
)

Parametres liés au mode de fonctionnement avec un groupe générateur.
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2.11.1. Sous—menu : 5.8B.1 PARAM. GEN.

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
VALIDA FUNCION [NO] No S} - NO

Valide ia fonction de conurdle des cémarrages et le
fonctionnement lorsque I'appareii est alimenté par un générateur.

IDENT_GRUPO_G { 0] No 0axx Indique le numeéro du génmérateur auquel cet ascenseur est
connecté.

IDENT_CAB_G {9 No 0as Identification de la cabine dans le groupe de cabine conneciées
au méme genérateur.

NUM_GENER ¢ ol No 0a4 Indique le nombre de genérateurs sonnectds au  groupe
d'ascenseurs.

TIPO [ESP_PLANTA] No Indique le type d'annuiation cabine (aisseée au repos :
e CUAL_PLANTA : Annule fa cabine au niveau ou elie se trouve

actueliement.

e ESP PLANTA : Annule la cabine au niveau indiqué. (renvoi).

PLANTA ANULACION[ 0) N° d'étages 0431 Indique le niveau de renvoi et de siationnement de la cabine

lorsgue cette la modalité est activée.

€STAC . PUERT [AEIZRTO) No Liste Indigue le type de stationnement des pertes gans cette moagalité :
e ABI: Porte ouverte

e CER: Porte fermee

* NUL : Pas d'état concret force

N_CaAB EVAC.NOR. [ 0] N° cabine 0as Nombre maximum de cabines opérationneiles dans le groupe en

modalité génerateur.

2.11.2. Sous—menu : 5S.B.2 KVA GEN.

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
KVA GENERADOR [ 0] Kw 03300 C'est la puissance nominale pouvant étre fournie par ie groupe
genérateur chargeé de l'alimentation des ascenseaurs.
XVA MARCHA L0l Kw 0a80 C'sst la consommation nominale de ascenseur {fonctionnement
. normat).
KVA ARRANQUE  { 0] Kw 0a8o C'est la consommation dJe iascenseur au démarrage
) . (acceiération).
VA PARADA { 0 Kw 0as0 I C'est la consommation de 'ascenseur & I'arrét (décélération).

2.11.3.Sous—menu : 5.28.3 PRI. GEN.

CHAMP UNITES RANG DESCRIPTION
ANUL_SLOQ_PUER [NO) No SI-NO
aNUL_NO_URGEN. [NO] No Si-NO
ANUL _PRI_CAB. {NO] No SI-NO '

2.11.4. Sous-menu : 5.8.4 T. ARRANQ.

CHAMP UNITES RANG i DESCRIPTION
T_ARR_GEN { 9lp Dixiemes de 0310 | Cest e temps minimum zuoriseé entrg ceux démarrages
secondes { censecutifs




